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1. Introduzione alla meccatronica 
 
2. Sistemi, modelli e loro classificazione 

 Descrizione di sistema: ingresso-uscita, variabili di stato 

 Modello matematico di un sistema 

 Proprietà dei sistemi 

 Modelli matematici di sistemi fisici 
 
3. Componenti dei sistemi meccatronici 

 Componenti meccanici 

 Sistemi di misura 

 Attuatori 

 Sensori 
 
4. Tecniche di controllo 

 Elementi dei sistemi di regolazione 

 Stabilità dei sistemi lineari 
  
5. Meccanica dei robot  

 classificazione Sensori 

 parametri HD  

 Cinematica e Dinamica dei seriali e dei sistemi complessi paralleli  

 Attuatori  

 Performance dinamiche dei manipolatori e design 
 
6. Seminari 

 
MEMS (Micro Electro Mechanical Systems) 

 
7. Esercitazioni 

 
1. Simulazione di sistemi con Matlab/Simulink 
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